Teknoloji Adimlari

Gokhan Tok

YANGINLA SAVASAN ROBOT BOCEK

Orman yanginlar1 6zellikle havalarin
sicak oldugu yaz mevsiminde sikca
karsilasilan tztict olaylar. Arastirmacilar
yanginlarin mimkin oldugu kadar az
hasarla atlatilabilmesi igin cesitli yollar
artyorlar. Bir ¢6ziim 6nerisi de
Almanya’daki Magdeburg-Stendhal
Akademisi'ne bagl arastirmacilar
tarafindan ortaya atildi. Boceklere
benzeyen mini robotlarin ormanda
stirekli gézlem yapip bir yangin aninda
gorevlileri uyarmasi, boylece yanginlara
erken mtidahale edilmesi amaclaniyor.
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' ; i A robotlarin, seramik-elyaf
birlesimi govdelerinin
1300 santigrat 1siya
dayanabilecegi soyleniyor.
Robot bécekler saatte 20
kilometre yol alabiliyor ve
birbirleriyle iletisim
kurarak takim calismasi
gerceklestirebiliyor.
Orman yanginlarina karsi
ylrttilen savas, robot
béceklerin devreye
girmesiyle ¢cok daha
kolaylasacak.

TELEVIZYONLU MIKROSKOP
Alisilageldik mikroskoplarda, mikroskop cami tizerine koydugunuz bir seye bakmak
w icin gozlerinizi mikroskopa dayasiniz. Oysa adina “Eyeclops” denen bu yeni tasarimi
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bir televizyona baglayarak, mikroskopta gérmek istediginiz seyleri yalnizca
kendinizin degil, cevrenizdeki insanlarin da gérmesini saglayabilirsiniz. Komik
goriintiist bir yana, aslinda tasarim anlaminda yeni bir fikir tasiyor bu triin. Bugtine
dek kimsenin boyle bir seyi diistinerek hayata gecirmemis olmasi da sasirtict. Clinku
glicli bir mikroskobu herkesin
gorebilecegi bir ekranla
buttinlestirerek bir ekip
ﬁ calismas yiirtitmek olasi.
,,—z’_ . ™ Eyeclops da benzer bir
! = distinceden yola cikilarak
— < yapilmis. Eyeclops adi,
mitolojideki tek gozli devler “Cyclopslar”’dan
esinlenerek konulmus, clinkt mikroskop bolimu buytik
bir g6z biciminde tasarlanmis. Nesneleri 200 katina
kadar buyttebilen bu aletin goze benzeyen hareketli
parcasini, gérmek istediginiz nesnenin tizerine koymaniz
yeterli oluyormus.
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Yapay stimtik ne ise yarar ki demeyin. Warwick ve
Leicester Universitelerine bagli arastirmacilar,
tizerinde calistiklar1 yapay burunlari normal bir
burun hassasiyetine ulastirmak icin her yolu
deniyorlar. Yapay stimtikler de bu projenin bir
parcasi. Arastirmacilar koku almak tizere
tasarlanan elektronik burnun g¢evresini, stimtik
gorevi gorecek polimer karisimlariyla kaplamislar.
Bunu yaparken amacladiklar1 sey, farkli koku
bicimlerini miimkiin oldugunca dogala benzer
bicimde algilayabilmeyi saglamak. Normal bir
burun, 100 milyonun tzerinde farkli algilayiciya
sahiptir ve bunlarin her biri birbiriyle uyum icinde
calisarak farkli molekdillerin ne oldugunu tanir ve
ayirt edebilir. Elektronik burunlar genellikle gida
sektoriinde, tretilen gida maddelerinin kalitesinin
kontroltinde kullaniliyor. Ne var ki bu aletlerin
kullandigr algilayicilarin sayisi yalnizca 50
civarinda. Bunun anlamiysa elektronik burunlarin
dogal burunlara gore koku yelpazesinin cok daha
ktctik bir béliimtini taniyabiliyor olmasi. Bunun
yaninda dogal burunda var olan stimtik, burnun
yapisini ve koku algisini etkileyen 6nemli bir
eleman. Kusursuz bir koku algisina giden yolda,
yapay sumugin buiyiik katkisi olacak gibi
gortintiyor.
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ROBOT SINEK

Robotik uzmanlariin tizerinde ¢alistig1 konularin

basinda bécek bicimli kiictik robotlar geliyor. Cesitli

amaclar icin tasarlanip tretilen bécek robotlarin

haberlerini biz de okurlarimizla paylasiyoruz. Ne var

ki robot sinek, diger minik robotlardan daha zor

gerceklestirilen ve bir o kadar da 6nemli bir gelisme.

Harvard Universitesi’nden
Robert Wood, bu projeyi
yiriten ekibin basinda. Bir
robot sinek yapmanin
zorlugu, ¢ok kiiglik
boyutlarda ve kanatlar
kullanarak ugacak bir makine
yapmanin, hava akimlari,
yagmur, dolu gibi cevresel
kosullardan dolay: oldukca
hassas dengeler gerektirmesi.
Bir baska zorluksa,
kullanilacak malzemelerin
kictltilmesi geregi.
Sézgelimi bu mini robotlarin
ucmasini saglayacak 6lctide
glicld bir motorun ¢ok kiiglik
boyutlara indirilmesi, ona

yetecek enerjinin kiclik bir alanda depolanabilmesi
gibi teknik zorluklar, yapay sinek tretimini zora
sokuyor. Bununla birlikte proje tam anlamiyla gercek
hayata gecirildiginde kendine farkli kullanim alanlari
bulabilecek. Bu yeni makineler, casus ucaklarin
islevini devralabilir, bilgi toplama, veri aktarma

islemlerini fark edilmeden
gerceklestirebilirler. Elbette
hentiz asilmasi gereken
baska zorluklar da var. Séz-
gelimi, arastirmacilar bu ro-
bot sinegin ucus bicimini de
sineklerinkine benzeterek,
fark edilmelerini 6nlemek
adina bir adim daha atmay1
planliyorlar. Fakat bunun
icin o boyuttaki ktgctik
béceklerin ve sineklerin
ucus bicimlerini daha
ayrintili incelemeleri
gerekiyor.

Bir kez daha insan dogay:
taklit ederek teknolojik bir
yenilige imza atiyor.
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